
FILS-Master2 
Systèmes Embarqués 
 
 

 

TD1	  :	  Transformée	  en	  Z	  
 

 

1. En	  utilisant	  la	  Transformée	  en	  z,	  résoudre	  les	  équations	  aux	  différences	  :	  
	  
a. 𝑦 𝑛 + 2 + 3𝑦 𝑛 + 1 + 2𝑦 𝑛 = 𝑒!!	  avec	  𝑦 0 = 𝑦 1 = 0	  

 

b. 2𝑦 𝑛 − 2𝑦 𝑛 − 1 + 𝑦 𝑛 − 2 = 𝑢 𝑛 	  ou	  𝑦 𝑛 = 0  𝑝𝑜𝑢𝑟  𝑛 < 0	  et	  

𝑢 𝑛 = 1, 𝑛 ≥ 0
0, 𝑛 < 0	  

 
 
 
 

2. Soit	  B0(p)	  un	  bloqueur	  d’ordre	  zéro.	  	  
a. Tracer	  les	  courbes	  :	  𝑎𝑚𝑝𝑙𝑖𝑡𝑢𝑑𝑒 𝜔 ,𝑝ℎ𝑎𝑠𝑒 𝜔 .	  

 

3. a.	  Calculer	  la	  Transformée	  en	  z	  du	  signal	  s(t)	  défini	  par	  sa	  transformée	  Laplace	  
	  
𝑆 𝑝 = !

!(!!!)
	  en	  utilisant	  la	  formule	  du	  théorème	  des	  résidus.	  

	  
b.	  Calculer	  la	  Transformée	  en	  z	  du	  signal	  s(t)=t	  en	  utilisant	  la	  formule	  du	  
théorème	  des	  résidus	  
	  
c.	  Calculer	  la	  Transformée	  en	  z	  du	  signal	  défini	  par	  :	  𝑆 𝑝 = !

!!(!!!)
	  en	  

considérant	  les	  transformée	  suivantes	  :	  
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Annexe	  	  

Signal 

Tr	  de	  Laplace	   Transformée	  en	  Z	  
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